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CONCEPTOS BASICOS DE MECANISMOS ESTRATEGIAS PEDAGOGICAS EVALU;\\/CT‘L{%/,\?/ fgg?BERES
Eslab6n rigido. Par cineméatico. Mecanismos.

Mecanismos. Cadena cinematica. Grados de libertad
de un mecanismo. Ecuacion de la movilidad.
Inversion cinematica de un mecanismo.

CINEMATICA PLANA DE CUERPOS RIGIDOS.
ANALISIS DE VELOCIDADES.

Definicion de Cuerpo Rigido. Movimientos posibles en
el plano de un cuerpo rigido. Traslacién, rotacién
respecto a un eje fijo. Movimiento general en el plano.
Velocidad angular. Relacién entre las velocidades de
dos puntos diferentes de un cuerpo Rigido. Concepto
de rodadura. Centro Instantdneo de Rotacion.
Velocidad por contacto deslizante y contacto rodante.
Teorema de Aronhold- Kennedy. Teorema de la razén
de velocidades angulares. Trenes de engranajes
relaciones de transmisién sobre superficies planas y
curvas.

CINEMATICA PLANA DE CUERPOS RIGIDOS.
ANALISIS DE ACELERACIONES.

Definicion de aceleracién. Aceleracién angular de un
cuerpo rigido. Diferencia de aceleraciones entre
puntos de un cuerpo rigido. Andlisis grafico de la
aceleracion; poligono de aceleraciones. Métodos para
el analisis de aceleraciones. Aceleracién absoluta,

Mapas conceptuales. Analogias. Mesa
Redonda. Panel. Proyecto. Preguntas
Insertadas. Aprendizaje en Equipos.
Demostraciones.  Talleres.  Cuadros
Sinopticos .Seminarios.

Estas estrategias deben establecer
la conexiobn con los ejes de
formacion con el fin de desarrollar la
integracion de aprendizaje.

Desarrollo de actividades evaluativas
basada en ejercicios y propuestas de casos
del area de ingenieria que permitan la
aplicacion del calculo numérico en
situaciones reales de aprendizaje




aceleracion relativa, aceleracion de arrastre,
aceleracion de Coriolis. Rodadura aplicada a
aceleracion

DINAMICA PLANA DE PARTICULAS Y CUERPOS
RIGIDOS.

Momentos de Inercia de masa. Centro de masas.
Teorema de Steiner. Definicibn de Dinamica.
Diagrama de cuerpo libre. Segunda Ley de Newton
(correas, Cadenas, Poleas, Cuerdas, Guayas,
Cuerpos que se trasladan). Fuerza de roce.
Coeficiente de roce estatico. Coeficiente de roce
dinamico. Fuerzas que actlan sobre un cuerpo
rigido. Tercera Ley de Newton en cuerpo rigido.
Ecuacién de Euler. Aplicaciones a sistemas de
cuerpos rigidos.

TRABAJO, ENERGIA Y POTENCIA MECANICA.
Introduccién. Energia cinética y energia potencial de
un cuerpo rigido en movimiento plano general.
Energia Mecanica. Trabajo mecanico de sistemas de
fuerzas y pares. Potencia mecanica. Aplicaciones a
sistemas mecanicos.
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